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Iusb npeamera
VYno3HaBame CTyA€HaTa ca OCHOBHMM IIPUHIMINMA H3BOhEHa EKCHEpUMEHTa M IPUMEHOM
caBpeMeHe MEpHE U ONUTHE HHCTPYMEHTAIH]e.

Hcxon mpeamera
OBnamaBame TEOPUJOM U TEXHHKOM eKCIepuMeHTa y MamuHCTBY. CamocTanmHo u3Boheme
CKCIEPUMEHTA.

Cagpxxaj npeamera

Teopujcka nacmasa

Teopuja ¥ IUTAaHWpamke HHKEHEPCKOT eKcrepuMenTa. CTPyKType W BpCTe eKCIIePUMEHTATHUX
cucteMa. Mojelcka UCIUTHBakbAa U TEOpUja CIMYHOCTH. YJIOra eKCIepUMEHTa y Hayld U yjora
eKCIICpUMEHTa y pa3Bojy NPOW3BOJA, NW3ajHY W pEeIu3ajHy Npou3BoAad. MeEpHH WHCTPYMEHTH H
CUCTEeMH MEpHHX JlaHalla — KapaKTepUCTHKe, KaiumOpainuja W Kputepujymu uszbopa. ['pemike
IUIAaHUpamba EKCIEPHMEHTa, CHUCTEMAaTCKEe TpEIIKe, CIydajHe Tpellke U IPOIeHa IOY3JaHOCTH.
Craructiuka oOpana pesyiraTa Mepema U Mpe3eHTalja pe3yiraTa Mepema. AHalIu3a yCIelHOCTH
peanuzanyje OUJbeBa EKCIIEPUMEHTa. AHalM3a TpHMepa PeaM30BaHUX HAyYHHX EKCIIepUMEHara.
AHanm3a nmpuMepa eKCrepuMeHaTa pealn30BaHuX y NWJbY pa3Boja MPOM3BONA, peAr3ajHA U AH3ajHa
IPOU3BOJA.

Ilpakxmuuna nacmasa

[Mpumepn TulaHMpama ekcrnepuMeHTa. [Ipumepn CTpyKTypa W BPCTa €KCHEPHMEHTATHHX CHCTEMA.
[Mpumepn ucnutuBama Mozena. [Ipumepu npopadyHa U aHanK3e rpellaka HacTalluX TOKOM H3BOhema
eKCIIEpUMEHTa M IpolleHa mnoy3aaHocTH. Ilpumepu cratuctuuke oOpage pesynrata Mepema
M3BEICHUX HAYYHUX eKcrepuMeHara. [lpumepm cratuctuuke oOpane pesynrata Mepema
eKCIiepUMeHaTa W3BEICHUX y LWJbY pa3BUja MPOU3BOJA, AW3ajHA U peAru3ajHa npousBoja. [Ipumepu
aHaJn3e CTAaTUCTUYKU 00pal)eHuX pe3ynTarta pealHo peaan30BaHUX eKCIIepUMeHaTa.

CTynujcKu UCTpaKMBAUKHU paJl 00yXBaTa caMOCTJIHA UCTPAKHBAha CTYJICHATa M CEMUHAP.
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bpoj yacoBa akTHBHE HACTaBe | Teopujcka HacTapa: 2 | IIpakTHYHA HacTaBa: 2

MeTtoae nzBohema HacTaBe
HacraBa ce n3Bou Kpo3 npejiaBama, ayAUTOPHE M JIaO0paTopHjcKe BeXKOE M CTYJIN]CKH UCTPAKUBAUKHU pasl.

Ouena 3Hama (MakcuMaIHu 0poj moena 100)

IIpenucnutHe 006aBe3e noeHa 3aBpLIHU HCTIUT noeHa
Konoksujymu (2x20) 40 YCMEHU HCIUT 30
3ajany 3a camocTajaH paj 20

JlabopaTopujcke BexOe 10
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